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Планируемые результаты к рабочей программе курса

«Технология решения стереометрических задач» 11 класс 

 Предметные результаты освоения курса должны отражать 
1) сформированность знаний об общих свойствах прямых и плоскостей, многогранников, тел вращения в пространстве;
2) знание основных теорем стереометрии;
3) владение методами и приёмами решения стереометрических задач.

Личностные результаты:

1) воспитание личности в процессе освоения математики и математической деятельности, развитие у обучающихся самостоятельности и способности к самоорганизации;

2) развитие информационной культуры.

 
 Основной задачей курса  является развитие пространственного представления и логического мышления обучающихся. При его изучении  предусматривается органическое сочетание пространственных представлений о свойствах тел со строго логическим обоснованием их существования, а также  систематическое использование наглядности. 

С учетом запросов участников образовательных отношений курс рассчитан на 34 часа (1 час в неделю).
Тематическое планирование курса
	Часы
	Тема  урока
	

	1.
	Обобщение курса планиметрии. Решение опорных задач.
	1

	2.
	Обобщение курса планиметрии. Решение опорных задач.
	1

	   3.
	Решение нестандартных задач планиметрии.
	1

	4.
	Решение нестандартных задач планиметрии.
	1

	5.
	Прямые и плоскости в пространстве.
	1

	6.
	Ортогональная проекция и построение на проекционном чертеже.
	1

	7.
	Ортогональная проекция и построение на проекционном чертеже.
	1

	8.
	Расстояние между скрещивающимися прямыми.
	1

	9.
	Расстояние между скрещивающимися прямыми. Решение задач.
	1

	10.
	Декартовые координаты и векторы в пространстве.
	1

	11.
	Метод координат.
	1

	12.
	Применение векторов к решению задач.
	1

	13.
	Применение векторов к решению задач.
	1

	14.
	Сечение многогранников. Метод следов.
	1

	15.
	Сечение многогранников. Метод следов.
	1

	16.
	Решение задач на вычисление площадей сечений.
	1

	17.
	Решение задач на вычисление площадей сечений.
	1

	18.
	Многогранники в геометрии Лобачевского.
	1

	19.
	Многогранники в геометрии Лобачевского.
	1

	20.
	Тела вращения.
	1

	21.
	Тела вращения. Решение задач.
	1

	22.
	Объёмы геометрических объектов реального пространства: объёмы многогранников.
	1

	23.
	Объёмы геометрических объектов реального пространства: объёмы тел вращения.
	1

	24.
	Объёмы геометрических объектов реального пространства: объём шара и его частей.
	1

	25.
	Решение задач на нахождение объёмов.
	1

	26.
	Решение задач на нахождение объёмов.
	1

	27.
	Комбинации пространственных фигур: призма и шар.
	1

	28.
	Комбинации пространственных фигур: пирамида и шар.
	1

	29.
	Комбинация фигур вращения.
	1

	30.
	Сфера вписанная в цилиндрическую и коническую поверхность.
	1

	31.
	Сфера вписанная в цилиндрическую и коническую поверхность.
	1

	32.
	Решение нестандартных задач стереометрии.
	1

	33.
	Решение нестандартных задач стереометрии.
	1

	34.
	Повторение.
	1


Учебно-методическое обеспечение

1.Смирнова Е.М., Смирнов В.А. Геометрия. 10 – 11 класс: учеб. для учащихся общеобразоват. учреждений (базовый и профильный уровни) – М.: Мнемозина, 2008.
3.Калинин А.Ю., Терёшин Д.А.Геометрия. 10-11 классы (профильный уровень). М.: МЦНМО. 2011 

4. Зив Б.Г. Задачи по геометрии: Пособие для учащихся 7-11 кл. -М.: Просвещение, 2009.
5.Семенко Е.А. Тематический сборник заданий для подготовки к ЕГЭ по математике: 10-11 кл. – М.: Веннтана – Граф, 2012
